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Аппаратный отсек
с встроенным электрооборудованием
и концевым выключателем редуктора

Крюковая обойма 4/1

Прижимной балансир

Двигатель
передвижения

Редуктор с
электродвигателем подъема

Монорельсовая тележка малой
габаритной высоты EKDR

Объяснение обозначения типоразмера / типовая классификация

1)Код параметра 01 EKDR с встроенным электрооборудованием для использования на кране. Корпус  моста крана, пульт управления DSE-8R с
монтажным проводом  и  проводка передвижных пультов управления с пола должны подвешиваться раздельно.

Код параметра 02 EKDR со встроенным электрооборудованием и отдельным электрооборудованием с крановым выключателем и
трансформатором в одном корпусе, устанавливаемым на тележке, для использования в качестве отдельной тележки.
Контроллер DSE-8R с монтажным проводом должен подвешиваться отдельно.

Код параметра 03 Аналогично кодовому параметру 01, однако управление посредством системы радиоуправления
Код параметра 04 Аналогично кодовому парамтеру 02, однако управление посредством системы радиоуправления
Код параметра 05 EKDR с установленным параллельным интерфейсом “in“
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Пример
Грузоподъемность 5 т
Тип нагрузки “средний“ по таблице
Скорость подъема 6 м/мин
Скорость микроподъема 1 м/мин
Перепасовка 4/1
средний ход крюка 3 м
Рабочих циклов в час 20
Время работы за сутки 8 часов
Среднее время работы в сутки оценивается приблизительно или
рассчитывается по формуле:

Типоразмер определяется типом нагрузки,
средним временем работы, допустимой
нагрузкой и типом перепасовки.

Г/
п

Время работы

Г/
п

Время работы

Г/
п

Время работы

Время работы

очень большая предельная
нагрузка

малая частичная нагрузка
 малая предельная нагрузка

большая частичная нагрузка
средняя частичная нагрузка
средняя предельная нагрузка

большая предельная
нагрузка

Г/
п

4 очень тяжелый
Механизмы, которые регулярно подвергаются
нагрузке близкой к максимальной

3 тяжелый
Механизмы, которые часто подвергаются
нагрузке на грани максимальной и постоянно
средней нагрузке

2  средний
Механизмы, которые достаточно часто
подвергаются нагрузке близкой к
максимальной, нормально умеренная нагрузка

Тип  нагрузки
(в большинстве случаев ориентировочный)
можно определить по следующей схеме:

1 легкий
Механизмы, которые лишь в исключительных
случаях подвергаются максимальной нагрузке,
нормально очень малая нагрузка.

Критерии выбора
1. Каковы условия эксплуатации?
2. Насколько велика должна быть предельно

допустимая нагрузка?
3. Как высоко должен подниматься груз?
4. Какой должна быть скорость подъема?

5. Нужен ли режим микрохода при подъеме и
опускании?

6. Требуется перемещение груза?
7. Какой должен быть тип управления?

Таблица выбора

Для среднего типа нагрузки и среднего рабочего времени за сутки 2,66 ч в
таблице дается группа 2 м. Для допустимой нагрузки 5 т при полиспасте 4/1
в таблице указывается типоразмер DR 5 - 5.

2) Срок службы редуктора 20% сверх значения по FEM
3) Перепасовка 4/2 только для DR 5 и DR 10
4) Ускоренный подъём (Prohub) обеспечивает перемещение грузов  весом до трети номинального нагрузки со скоростью в 1,5 раза больше

номинальной

мижерястеяледерпоикзурганадивиинемервогечобариинавонсоаН .

икзургандиВ ысач,ьнедйичобаразытобарямервеендерС

1 йикгёл 8-4 61-8 61еелоб

2 йиндерс 4-2 8-4 61-8

3 йылёжят 2-1 4-2 8-4

4 йылёжятьнечо 1-5,0 2-1 4-2

опытобармижеР
MEF m2 m3 m4

OSI 5M 6M 7M

яицакифиссалК
опытобарамижер

2OSI/MEF )
5M/m2 6M/m3 7M/m4 5M/m2 6M/m3 7M/m4

тсапсилоП )32/4,1/2 1/4

дяропиТ твьтсонмёъдопозурГ

3RD 6,1 52,1 1 2,3 5,2 2

5RD 5,2 2 6,1 5 4 2,3

01RD 5 4 2,3 01 8 01/3,6

ч.2,66
660

82032
  вр./сутки Раб.

подъёма скорость60
суткираб.время/циклов/час кол.крюка ход средн.2

  ткиРаб.вр./су

=
⋅

⋅⋅⋅=

⋅
⋅⋅⋅=

дяропиТ ытобармижеР
оп

OSI/MEF

.допозурГ акюркдоХ ним/м,амёъдопьтсорокС .допозурГ акюркдоХ ним/м,амёъдопьтсорокС

т м 1V 2V )43V т м 1V 2V )43V
1/2тсапсилоП 1/4тсапсилоП

3RD
5M/m2 6,1

02;21 2/21 3/81 52-1
2,3

01;6 1/6 5,1/9 5,21-5,06M/m3 52,1 5,2
7M/m4 1 2

1/2тсапсилоП 1/4тсапсилоП

5RD

5M/m2 5,2
02;21 2/21 3/81 52-1

5
01;6 1/6 5,1/9 5,21-5,06M/m3 2 4

7M/m4 6,1 2,3
2/4тсапсилоП

5M/m2 5,2
9,9 2/21 3/81 52-16M/m3 2

7M/m4 6,1
1/2тсапсилоП 1/4тсапсилоП

01RD

5M/m2 5
04;02;21 7,1/01 )481-1 52-1

01
02;01;6 8,0/5 )49-1 5,21-5,06M/m3 4 8

7M/m4 2,3 3,6
2/4тсапсилоП

5M/m2 5
;53,11;8,5

2,52
7,1/01 )481-1 52-16M/m3 4

7M/m4 2,3
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Монорельсовая тележка малой габаритной высоты EKDR 3
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Нагрузка на колеса

Смещение крюка

42584144.eps

Ширина полки
b

13

Прижимной балансир

R5 R5
2 x
R5

Учитывать высоту несущей балки!

При  использовании концевого
выключателя перемещения тали мин.
высота мостков несущей балки 255
мм

При проектировании необходимо
учитывать излучаемый вверх от
преобразователя подъёма при
тормозном сопротивлении теплый
воздух.

При использовании частотного
преобразователя подъёма
необходимо соблюдать минимальную
дистанцию 100 мм от верхнего края
подъемного механизма.

Нагрузка на колеса
R1-R2-R3-R4
ширина полки b
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тсапсилоП 1/2 1/4

ьтсонмёъдопозурГ т m2/6,1 m2/2,3

акюркдоХ м 21 02 6 01

bиклопанириШ мм 002 003 002 003 002 003 002 003

анакзурган.скам
.гквасёлок

1R 349 848 5301 539 3631 5621 2551 9441

2R 133 952 927 075

3R 881 29 575 983

4R 218 209 6221 2141

5R 802 081 212 161 502 751 012 951
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Строительный Размер „С“ от нижней полки балки

Собственный вес в кг

Канатная таль

1) меньшая ширина полки по запросу

дяропиТ 3RD

тсапсилоП 1/2 1/4

акюркдоХ м 21 02 6 01

мм,акюркеинещемС

2m 621 932 - -

2n 071 382 - -

4m - - 76 081

4n - - 58 241

RсёлоказаБ мм 574 007 574 007

bиклопанириШ мм 024-002

икжелетяинеживдьтсорокС ним/м )акворилугеряатачнепутссеб(03-5

опытобармижеР
OSI/MEF

тсапсилоП
)1ммвbиклопанириШ

002 022 042 062 082 003 023 043 063 083 004 024

7M,6M,5M/m4,m3,m2
1/2 035 545 065 575 095 006 516

1/4 094 074 054 034 014 093 504 024 534 054 564 084

тсапсилоП 1/2 1/4

акюркдоХ 21 02 6 01

ялетагивдремзаропиТ

йонсюлоп-2/21001RBZ 532 252 652 572

сйонсюлоп-4001RBZ
мелетавозарбоерп.нтотсач

162 772 282 003
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Монорельсовая тележка малой габаритной высоты EKDR 5
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Параметры нагрузки колес

Смещение крюка

42584144.eps

Ширина полки
b

15

Прижимной балансир

2 x
R5

R5 R5

Учитывать высоту несущей балки!

При использовании концевого
выключателя перемещения тележки
мин. высота мостков несущей балки 265
мм

При проектировании необходимо
учитывать излучаемый вверх от
преобразователя  подъёма при
тормозном сопротивлении теплый
воздух.

При  использовании преобразователя
подъёма необходимо соблюдать
минимальную дистанцию 100 мм от
верхнего края подъемного механизма.

Нагрузка на колеса
R1-R2-R3-R4
ширина полки b
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При перепасовке 4/2 крюк не
смещается

тсапсилоП 1/2 1/4 2/4

ьтсонмёъдопозурГ т m2/5,2 m2/0,5 m2/5,2

акюркдоХ мм 21 02 6 01 9,9

bиклопанириШ мм 002 003 002 003 002 003 002 003 002 003

анакзурган.скам
гк,асёлок

1R 9551 4731 6661 2741 4212 6391 9442 4522 4121 0201

2R 215 454 9121 249 609

3R 292 791 889 276 056

4R 8911 3921 3571 9602 048

5R 133 732 043 342 133 732 043 342 133 342
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Строительный Размер „С“ от нижней полки балки

Канатная таль

Собственный вес в кг

1) меньшая ширина полки по запросу

дяропиТ 5RD

тсапсилоП 1/2 1/4 2/4

акюркдоХ м 21 02 6 01 9,9

ммакюркеинещемС

2m 231 052 - - -

2n 571 392 - - -

4m - - 25 961 -

4n - - 88 741 -

RсёлоказаБ мм 594 037 594 037 037

bиклопанириШ мм 024-002

икжелетяинеживдьтсорокС ним/м )еинаворилугереотачнепутссеб(03-5

опытобармижеР
OSI/MEF

тсапсилоП
)1ммвbиклопанириШ

002 022 042 062 082 003 023 043 063 083 004 024

6M,5M/m3,m2

1/2 045 555 075 585 006 516 036

1/4 045 515 094 564 044 514 034 544 064 574 094 505

2/4 085 595 016 526 046 556 076

7M/m4

1/2 056

1/4 055

2/4 085 595 016 526 046 556 076

тсапсилоП 1/2 1/4 2/4

акюркдоХ 21 02 6 01 9,9

ялетагивдремзаропиТ

йонсюлоп-2/21001RBZ 323 843 443 373 853

йонсюлоп-2/21231RBZ 673 204 893 724 214

сйонсюлоп-4231RBZ
мелетавозарбоерпмынтотсач

004 824 224 354 834
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Монорельсовая тележка малой габаритной высоты EKDR 10
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Параметры
нагрузки колес

Смещение крюка

42584144.eps

Нагрузка на колеса
R1-R2-R3-R4
ширина полки b
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Ширина полки
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Прижимной балансир

2 x
R5

R5 R5

При перепасовке 4/2 крюк не
смещается

Учитывать высоту несущей балки!

При использовании концевого
выключателя перемещения тележки мин.
высота мостков несущей балки 290 мм

При проектировании необходимо
учитывать излучаемый вверх от
преобразователя подъёма при тормозном
сопротивлении теплый воздух.

При использовании преобразователя
подъёма необходимо соблюдать
минимальную дистанцию 100 мм от
верхнего края подъемного механизма.

то
л

щ
ин

а 
по

л
ки

м
ин

им
ум

 1
5 

м
м

м
ак

с.
 3

0 
м

м

тсапсилоП 1/2 1/4 2/4

.нмёъдопозурГ т m2/5 m2/01 m2/5

акюркдоХ м 21 02 6 01 8,5 53,11

bиклопанириШ мм 002 003 002 003 002 003 002 003 002 003 002 003

акзурган.скам
к,асёлокан г

1R 0482 1452 8703 4572 2293 6063 3854 9524 7232 8202 0432 6102

2R 749 218 6932 8281 0641 0551

3R 136 834 9502 0341 4411 6711

4R 9622 2642 1433 1793 6571 4271

5R 395 593 375 114 395 593 375 114 655 704 485 224
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Строительный Размер „С“ от нижней полки балки

Канатная таль

Собственный вес в кг

1) значения в скобках указаны для режима
работы  4м

2) меньшая ширина полки по запросу

дяропиТ 01RD

тсапсилоП 1/2 )11/4 2/4

акюркдоХ м 21 02 6 01 8,5 53,11

ммакюркеинещемС

2m 641 672 - -

тен eniek
2n 791 823 - -

4m - - )92(25 )951(281

4n - - 99 561

RсёлоказаБ мм 095 058 095 058 095 058

bиклопанириШ мм 024-002

икжелетяинеживдьтсорокС ним/м )акворилугеряатачнепутссеб(03-5

опытобармижеР
OSI/MEF тсапсилоП

)2ммвbиклопанириШ

002 022 042 062 082 003 023 043 063 083 004 024

6M,5M/m3,m2

1/2 056 076 096 017 037 057 077

1/4 056 526 006 575 055 525 055 575 006 526 056 576

2/4 565 585 506 526 546 566 586

7M/m4

1/2
057

1/4

2/4 565 585 506 526 546 566 586

тсапсилоП 1/2 1/4 2/4

акюркдоХ 21 02 6 01 8,5 53,11

ялетагивдремзаропиТ

йонсюлоп-2/21231RBZ 735 765 575 826 755 785

-сачсйонсюлоп-4231RBZ
мелетавозарбоерпмынтот

575 995 316 066 595 916
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Технические данные DR 3 - DR 5 - DR 10 приводов подъема с переключением
полюсов
Расчет соответствует положениям VDE (Союза немецких электротехников) и правилам расчета FEM
(Европейского союза производителей подъемных устройств), адаптированным по требованиям,
предъявляемым к работе подъемного механизма.

1) Номиналы предохранителей действительны
также для двигателя передвижения
тележки.

2) Для расчета длины проводки за основу
принималось полное сопротивление
шлейфа 200 мОм..

Технические данные привода тележки с частотным преобразователем
Двигатель передвижения EKDR

Необходимое сечение питающей проводки и предохранителиГлавный подъем / микроподъем F6

Напряжение на входе преобразователя: 380 - 480 В, 50/60 Гц

Пример расчета сечения при длине проводки кабеля больше указанной в
таблице: ZBR 100 C 2/12, 400 В необходимая длина 25 м

Ток разгона = 1,5 x номинального тока I(A).

Расчётный cosϕ = 1,0

3RDдяропиТ ов-лоК
-юлоп

вос

яаводоК
арфиц

P ВП% n сач/.лкВ IкотйыньланимоН N Iкот.тратси A
цГ05ирп

soc soc

В004 ϕN ϕA
.гивдремзаропиТ тВк ним/1 IN )A( IA )A(

001RBZ
050B-2/21C

21
1V

55,0 02 034 042 6,4 7 35,0 27,0

2 4,3 04 0082 021 5,8 04 87,0 88,0

001RBZ
050B-2/21D

21
2V

8,0 02 014 042 7,5 9 55,0 57,0

2 3,5 04 0872 021 11 55 88,0 58,0

3RDдяропиТ
)1цГ05ирп)еынноицрени(илетинарходерп

яинежярпаниинедап%5ирпакдоворпяащюатиП ∆ мовотратсиU
Iекот A )2цГ05ирп

В004 (В004 ∆ )В02U

.гивдремзаропиТ A мм 2 м

2/21C001RBZ 02 5,1 52

2/21D001RBZ 52 5,1 91

5RDдяропиТ ов-лоК
-юлоп

вос

яаводоК
арфиц

P DE% n сач/.лкВ IкотйыньланимоН N Iкот.тратси A
цГ05ирп

soc soc

В004 ϕN ϕA
.гивдремзаропиТ тВк ним/1 IN )A( IA )A(

001RBZ
050B-2/21D

21
1V

8,0 02 014 042 7,5 9 55,0 57,0

2 3,5 04 0872 021 11 55 88,0 58,0

231RBZ
041B-2/21D

21
2V

4,1 02 004 042 6,9 51 45,0 86,0

2 9,8 04 0782 021 81 021 98,0 58,0

5RDдяропиТ
)1цГ05ирп)еынноицрени(илетинарходерп

яинежярпаниинедап%5ирпакдоворпяащюатиП ∆ екот.тратсиU
IA )2цГ05ирп

В004 (В004 ∆ )В02U

.гивдремзаропиТ A мм 2 м

2/21D001RBZ 52 5,1 91

2/21D231RBZ 05 5,2 51

01RDдяропиТ ов-лоК
-юлоп

вос

яаводоК
арфиц

P DE% n сач/.лкВ IкотйыньланимоН N Iкот.тратси A
цГ05ирп

soc soc

В004 ϕN ϕA
.гивдремзаропиТ тВк ним/1 IN )A( IA )A(

231RBZ
041B-2/21D

21
1V

4,1 02 004 042 6,9 51 45,0 86,0

2 9,8 04 0782 021 81 021 98,0 58,0

01RDдяропиТ
)1цГ05ирп)еынноицрени(илетинарходерп

яинежярпаниинедап%5ирпакдоворпяащюатиП ∆ екот.тратсиU
IA )2цГ05ирп

В004 (В004 ∆ )В02U

.гивдремзаропиТ A мм 2 м

2/21D231RBZ 05 5,2 51

01-3RDдяропиТ ов-лоК
восюлоп

ВП% n -авозарбоерП
ьлет

кот.нимоН

цГ021ирп пит .тавозарбоерп
цГк2ирп

.гивдремзаропиТ ним/1 )A(I

300BRD4B17ABZ 4 06 0343 C-200-4-CID 4,2

24
16

252,5
  .

 . .
мм

проводкидлинаизвестн

длинатребуемсечениеизв =⋅=⋅
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Технические данные DR 3 - DR 5 - DR 10 при работе с преобразователем
Расчет соответствует положениям VDE (Союза немецких электротехников) и правилам расчета FEM
(Европейского союза производителей подъемных устройств), адаптированным по требованиям,
предъявляемым к работе подъемного механизма.

1)  Номиналы предохранителей действительны также для двигателя передвижения тележки.
2) Для расчета длины проводки за основу принималось полное сопротивление шлейфа 200 мОм.

Ток разгона работающего от преобразователя двигателя подъёма = 1,2 x
номинального тока I(A). Номинальный cos ϕ работающего от
преобразователя двигателя подъёма = 1,0

3RDдяропиТ ов-лоК
восюлоп

яаводоК
арфиц

-иссалк-MEF
яицакиф

ВП% n

цГ78ирп

амёъдоп.нщоМ

buhP

-авозарбоерП
ьлет

пиТ

кот.нимоН
-авозарбоерп

ялет
цГк2ирп

.гивдремзаропиТ ним/1 тВк )A(I

050B-4B001RBZ

4 3V

m2

06 0252

3,7 710-4-CID 5,61

050B-4B001RBZ m3 7,5 410-4-CID 41

050B-4B001RBZ m4 5,4 410-4-CID 41

3RDдяропиТ )еынноицрени(илетинарходерп )1цГ05ирп яинежярпаниинедап%5ирпакдоворпяащюатиП ∆ )2U

В004 (В004 ∆ )В02U

летавозарбоерппиТ
я

A мм 2 м

710-4-CID 61 5,1 85

410-4-CID 61 5,1 07

5RDдяропиТ ов-лоК
восюлоп

яаводоК
арфиц

-ифиссалк-MEF
яицак

ВП% n

цГ78ирп

ьтсонщоМ
амёъдоп

buhP

-авозарбоерП
ьлет

пит

кот.нимоН
-авозарбоерп

ялет
цГк2ирп

.гивдремзаропиТ ним/1 тВк )A(I

041B-4B231RBZ

4 3V

m2

06 0552

4,11 520-4-CID 52

041B-4A211RBZ m3 1,9 520-4-CID 52

041B-4A211RBZ m4 3,7 710-4-CID 5,61

5RDдяропиТ )1цГ05ирп)еынноицрени(илетинарходерп яинежярпаниинедап%5ирпакдоворпяащюатиП ∆ )2U

В004 (В004 ∆ )В02U

летавозарбоерппиТ
я

A мм 2 м

520-4-CID 53 5,2 56

710-4-CID 61 5,1 85

01RDдяропиТ ов-лоК
восюлоп

яаводоК
арфиц

-ифиссалк-MEF
яицак

ВП% n
цГ78ирп

ьтсонщоМ
амёъдоп

buhP

-авозарбоерП
ьлет
пит

кот.нимоН
-авозарбоерп

ялет
цГк2ирп

.гивдремзаропиТ ним/1 тВк )A(I

041B-4C231RBZ

4

2V

m2

06 0652

3,61 040-4-CID 04

041B-4B231RBZ m3 1,31 230-4-CID 23

041B-4B231RBZ m4 4,01 520-4-CID 52

041B-4C231RBZ

3V

m2 05

0862

7,22 040-4-CID 04

041B-4C231RBZ m3
06

1,81 040-4-CID 04

041B-4C231RBZ m4 5,41 230-4-CID 23

01RDремзаропиТ )1цГ05ирп)еынноицрени(илетинарходерп яинежярпаниинедап%5ирпакдоворпяащюатиП ∆ )2U

В004 (В004 ∆ )В02U

летавозарбоерппиТ
я

A мм 2 м

040-4-CID 05 0,6 79

230-4-CID 53 0,4 08

520-4-CID 53 5,2 56
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